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Modul prejezdu EZP-02

Toto zafizeni je uréeno pro vytvofeni zabezpeeného jednokolejného
Zelezni¢niho pfejezdu na vSech modelovych kolejidtich a simuluje chovani realného
pfejezdu. Lze jej ovladat ru¢né a nebo automaticky. V takovém pfipadé pomoci
optickych senzor(i detekuje vlak, aktivuje prejezd (svételna a zvukova signalizace).
Po opusténi pfejezdu se opét uvede do klidového stavu — pfestanou blikat Cervené a
pozdé&ji zaéne blikat bila. V modulu je zabudovan zvuk vystrazniku AZD a kromé
svételnych vystraznikl Ize také pfipojit mechanické zavory.

Zapojeni a popis desky

Je zde
Sestinasobny spinac,
pomoci kterého se voli
jednotlivé rezimy
provozu. Na vstupné
vystupnim konektoru jsou
umistény vSechny
potfebné vstupy a
vystupy pro pfipojeni
vnéjsich zafizeni. Na
desce je zabudovani
miniaturni reproduktor
s moznosti regulace
hlasitosti.

Napajeni

Pro napdjeni pouzijeme stejnosmérné napéti 12V - 20V, optimalné 12V
(nezaménovat stejnosmérné za usmérnéné ! - transformatory pro modelovou
zeleznici maji pouze usmérnéné napéti). Pozor také na polaritu, modul neni chranén
proti pfepolovani napajeni.



Vstupné vystupni konektor
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1 3 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29

1 + napajeni 2 - napdjeni

3 Vystraznik 1 — Cervena 4 S1 IR vysila¢ (delsi vyvod)
5 Vystraznik 1 — Cervena 6 S1 IR vysila¢ (kratsi vyvod)
7 Vystraznik 1 —bila 8 S1 IR pfijima¢ (kratsi vyvod)
9 Zem 10 S1 IR piijimac (delsi vyvod)
11 Vystraznik 2 — Cervena 12 S2 IR vysila¢ (delsi vyvod)
13 Vystraznik 2 — Cervena 14 S2 IR vysila¢ (kratsi vyvod)
15 Vystraznik 2 — bila 16 S2 IR ptijima¢ (kratsi vyvod)
17 Zem 18 S2 IR piijimac (delsi vyvod)
19 Vystup 1 20 S3 IR vysila¢ (delsi vyvod)
21 Zem 22 S3 IR vysila¢ (kratsi vyvod)
23 Vystup 2 24 S3 IR pfijimac (kratsi vyvod)
25 +5V 26 S3 IR piijimac (delsi vyvod)
27 Rucni ovladani 28 Ext. reproduktor

29 Zem 30 Ext. reproduktor

Prepinac funkci
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[ Pomoci tohoto DIP spinade se
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o ﬁ ﬂ B ﬂ ﬁ ﬁ voli rizné rezimy prejezdu.
o il L Nastavuji se zde ¢asové hodnoty
123456 zpozdéni, uvedeni do klidu, vypnuti
O akustické signalizace nebo
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DIP1a2 Cas (sekundy) DIP 4 Citlivost &idel
OFF | OFF 1 sek OFF vysoka
ON OFF 1,5 sek ON nizka
OFF ON 2 sek DIP 5 Zvukova signalizace
ON ON 2,5 sek OFF zapnuto
ON vypnuto
DIP 3 N vt rose DIP6 | Zapojeni vystraznika
OFF Po 30 sek.zadné akce OFF 3 Vodige — 1. Varianta
ON Po 60 sek.zadné akce ON 4 Vodice - 2. Varianta
DIP 1,2

Nastavenim prepinacu na DIP 1 a 2 nastavujeme ,setrvacnost” snimacich Cidel
na trati. V praxi to znamena, Ze po aktivaci jakéhokoli ¢idla lokomotivou nebo
vagonem a jejich odjeti z €idla, bude pfislusné Cidlo jesté nastavenou dobu aktivni.

DIP 3

Pokud dojde béhem provozu k nahodné aktivaci nékterého €idla vlivem &ehokoli,
nebo nedodrzeni postupného spinani Cidel (v pofadi 1,2,3 nebo opacné) pak po
nastavené dobé 40 nebo 80 sekund dojde k automatickému uvedeni prejezdu do
klidu.

DIP 4
Timto pfepinaem nastavujeme citlivost Cidel vlaku v kolejich.

DIP 5
Umoznuje volit béhem normalniho provozu, zda bude zvonec funk&ni nebo ne.
V takovém pfipadé budou fungovat jen svétla a pfipadné mechanické zavory.

DIP 6
Timto spinaem volime zapojeni LED diod ve vystrazniku.
Viz. kapitola Pfipojeni vystrazniku.
OFF - Dle sch. varianta 1 (3 vodi¢ovy zpusob)
ON_ - Dle sch. varianta 2 (4 vodi¢ovy zplUsob-spole¢na katoda)

Reproduktor a hlasitost

Jak bylo zminéno, na desce je miniaturni reproduktor, ktery by mél stacit pro
vétsSinu aplikaci. V pfipadé potieby je mozné pfipojit externi reproduktor na piny 28 a
30. Hlasitost reproduktort se ovlada trimry na desce.
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Ovladani externiho reproduktoru

Rucéni ovladani

Jak bylo zminéno, modul pracuje jednak v automatické rezimu a je mozno jej
ovladat i rucné.

Tlacitko nebo spinac pfipojime na piny 27 a 29. Po dobu stisknutého tlacitka je
pfejezd v aktivnim rezimu (blika ¢ervena a je aktivni vyzvanéni).

Pripojeni vystraznikui

Pro souasné konstrukéni provedeni modulu jsou mozné dvé varianty pfipojeni
vystraznik(l. Na desce jsou jiz odpory, takze vystraznik se pfipojuje pfimo.

CERVENA 1 CERUENA 2
=y

Varianta 1:
Vystrazniky se pfipojuji na piny 3,5 a 7 podle obrazku.
\V4 Druhy vystraznik se pfipoji obdobné na piny 11,13 a 15.
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CERUVENA 1 CERUENA 2

Varianta 2:

V tomto pfipadé, kdy jsou vSechny LED diody

BILA AN vystrazniku spojeny do spoleéného minusového bodu,
se spole¢ny bod pfipoji proti — (minus) napajeciho zdroje.




Pokud nezname pfesné parametry LED diod ve vystrazniku, je vhodné pfi
ozivovani do serie pfipojit odpory fadové stovky Ohmu a postupné je podle svitu

ledek snizovat. Omezime tak riziko jejich znic¢eni.

V modulu jsou jiz pfedifadné odpory 470 Ohmu a 1k5 Ohmu a pfi napajeni 3.3 V.
Tyto odpory jsou optimalizovany pro LED diody LED 0805 COOL WHITE 60/130 (GM
960-038) — bila a KP-2012ID (KTE, Kingbright) — ruda a pro zapojeni varianta 2.
Pokud by se vyskytla potfeba tyto odpory zménit, pak se jedna o tyto soucastky:

R21 a R22.....Cervena vystraznik 1

R23.............. bila vystraznik 1
R24 a R25.....Cervena vystraznik 2
R26............. bila vystraznik 2
R26 R25 R24
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P¥ipojeni vystraznik(i AZD v setu

Pro pFipojeni vystrazniki AZD, které se dodavaji kompletné& v setu plati

nasledujici pravidla:

Nedilnou soucasti vystraznikl je konektor podle fotografie. Ze &ty pind jsou pro

snhazSi orientaci pouZity jen tfi.

CERVENA 1 CERUVENA 2

pin 5 je spole¢ny pro Cervenou
a bilou, pin 3 spole¢né s pinem
5 rozsvéci stfidavé obé Cervena
svétla a pin 7 je pro bilou barvu
spoleéné s pinem 5.

obdobna Cisla plati i pro druhy
vystraznik, tedy 3=11, 5=13 a
7=15




Pripojeni mechanickych zavor

K modulu elektronického prejezdu Ize pfi dodrzeni elektrickych parametru
vystupl prejezdu pfipojit mechanické zavory. V nasledujicim textu je popsano
prioritni pouziti servopohonu (kazdé bfevno ovlada jedno servo), ktery zajistuje
samotny pohyb zavor v zavislosti na povelech z modulu pfejezdu.

Modul pfejezdu a servopohonu (SP 2x1) pfipojime na stejny zdroj
stejnosmérného napéti 9-13 Vss. Na modulu pfejezdu pin 1 pfipojime na + (plus)
zdroje a pin 2 na — (minus, zem). Na SP 2x1 pin 1 + a na pin 3 - . Déale propojime
z prejezdu pin 19 na pin 5 SP 2x1 a pin 23 pfejezdu na pin 7 SP 2x1. Na zavér jesté
vzajemné propojime na SP 2x1 piny 5a 9 a také piny 7 a 11.

19 5
23 7

PREJEZD 11 SP 2x1

1 2 1 3

V pfipadé potfeby oto¢eni sméru otaceni serv prohodime piny 19 a 23 a pokud
potfebujeme otocit smér jen jednoho serva, prohodime piny 9 a 11.

K prejezdu je mozné pfipojit zavory i jinym zpusobem, pokud budou dodrzeny
parametry vystupl. K dispozici jsou dva vystupy, které funguiji v protifazi. Jsou to piny
19 a 23. Podle vlastnosti pfipojovanych zavor Ize jako druhy pdl vyuzit pin 25
s potencialem +5V a nebo pin 21 s potencidlem OV. Nelze podrobné popsat, jak
externi zavory pfipojit, moznosti je cela fada. V kazdém pfipadé je nutné vzit
v Uvahu, Ze se nejedna o vykonové, ale napétové vystupy a pro pfipojeni jakychkoli
zavor bude nutné skoro vzdy pfidat néjaky oddélovaci prvek, ktery vykonové
pfipojeni zavor umozni.
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Pripojeni optickych senzorti

Kazdy senzor, se sklada z IR vysilace (L-7104F3C) a  pfijimace (L-93DP3BT).
Aby nedoslo k zaméné jednotlivych soucéastek, tak vysila¢ je Ciry a pfijima¢ tmavé
barvy (namodrala barva). DelSi vyvod vysilace + (plus) pfipojime na pin 4 a kratsi -
(minus) na pin 6. U pfijimace delSi vyvod (emitor) na pin 10 a kratSi (kolektor) na pin
8. Dalsi senzory zapojime obdobné podle tabulky vstupné-vystupniho konektoru.
Obé soucastky jsou v pfipadé potieby v nabidce GM electronic pod objednacim

kédem L-93DP3BT = 520-068 a L-7104F3C = 511-974.

D4 T1
IR Vysilac IR Prijimac
S1 3 = EEEEE B
o
> K | 3 ~
[=%
Neb)
B BRRBRR
& o @’ MONTAZ SENZORU
6 4 10 8

Princip funkce pfejezdu — senzoru

Nasledujici popis plati pro libovolny smér, funkce je totozna. Po zakryti senzoru 1
lokomotivkou zacnou blikat Cervena svétla, bude aktivni zvonec a zavory se sklopi
(pokud jsou nainstalovany). Po opusténi druhého senzoru prestanou blikat Cervena
svétla, prestane cinkat zvonec a zavory pujdou nahoru. Po opusténi senzoru 3
zaCne blikat bilé svétlo. Na DIP spinaCich na desce se jeSté da nastavit Cas
setrvacnosti senzor(l, ¢imz se dosahne jisté Casové prodlevy. Je to hlavné z divodu,

aby po opusténi druhého senzoru nesly zavory okamzité nahoru a posledni vagon
jesté byl na pfejezdu...

Montaz jednotlivych senzori

Jednotlivé prvky senzorl (vysila€ a pfijimac) se do koleji montuji podle
obrazku kolmo k ose koleji. Je dulezité, aby oba prvky Cidla (vysila€ i pfijimac) byly
tésné u sebe. V idealnim pfipadé mohou byt obé soucastky vuci sobé jesté o nékolik
stupnu Sikmo aby, se jejich osy protinaly nad kolejiStém. Neni to ovsem nezbytné.



Umisténi senzoru v kolejisti
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ProtoZe senzory pracuji na principu odrazu vyslaného paprsku od spodni ¢asti
vozidla, neni pfili§ vhodné senzory umistovat do tuneld, nadraznich hal a podobné,
kde muze dochazet k nezadoucim odrazim. Efekt by byl stejny, jako kdyz je nad
senzorem trvale vozidlo. Z uvedeného divodu muzeme citlivost €idel (jejich dosah)
nastavit na prepinaci 4, ¢imz se popisovany efekt da eliminovat. DalSi moZnosti, jak
zabranit nezadoucim odrazim od stropu tunelu je pozit na strop poérovity material
(samet, molitan a podobné).

Vyroba a prode;j:

L.Seidl
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